MP5S/MPS5Y/MP5SW/MP5M Serisi

@] Ozellikler
@ 13 cesit degisik calisma modu:
Cark, Hiz, Frekans, Kesin oranti, Gegen zaman,
Hata oranti, D6nem, Yogunluk, Gegen hiz, Hata,
Zaman genisligi, Uzunluk élgimi, Zaman farki, Aralik,
Katlama (MP5M Serisi 11 islem moduna sahiptir)
@ Cesitli cikis destegi:
Réle ¢ikisi, NPN/PNP acik kolektor gikisi,
Dusik hiz seri ¢ikisi, BCD cikis,
PV aktarma, RS485 iletisim ¢ikisi
@ Degisik fonksiyonlar :
Olgekleme, Veri izleme, Gecikme,
Tepe/Taban deger izleme, izleme geciktirme,
Otomatik sifir zaman ayari,
Tus kilidi, Ekran yenileme hizi
@ Azami ekran araligi : -19999 ~ 99999(MP5M:0~99999)
o Degisik ekran birimleri : rpm, rps, Hz, kHz, saniye, dakika, m, mm, mm/s, m/s,
m/dak., m/h,P/s,P /dak.,P/h, %, sayim, V.s.
@ Segilebilen voltaj girisi (PNP) veya kontak(NPN) girisi
@ 50kHz tepki hizi

Latfen kullanmadan énce kullanim kilavuzundaki CN Us c 6

"Emniyetiniz_icin dikkat" boéliumini_okuyun.

m] Siparis bilgisi

| mP | | S | | S | B | 4 | | N | ] I Ana Cikis (Karsilastirmali ¢ikis) | Yardimci Cikig(Deger Cikist) I
&I N | Gosterge | X I
N |Gosterge X
1 |NPN Agik kolektor besli ¢ikis X
Y Tip 2 |PNP Agik kolektér besli gikig X
3 | Gosterge BCD Hareketli
4 |Gosterge PV aktarma(DC4-20mA)
5 |Gosterge RS485 iletisim gikig!
N | Gosterge X
Cikig A |Besli Role(HH, H, GO, L, LL) X
1 | Ugli Réle(H, GO, L) X
2 |NPN Acik kolektor besli gikis BCD hareketli
W Tip 3 | PNP Agik kolektor besli ¢ikis BCD hareketli
4 [NPN Agik kolektér besli ¢ikis PV aktarma (DC4-20mA)
5 |PNP Acik kolektor besli cikis PV aktarma (DC4-20mA)
6 [NPN Agik kolektor besli ¢cikis Dusuk hiz seri ¢ikisi
7 | PNP Agik kolektor besli ¢ikis Dusuk hiz seri ¢ikisi
8 |NPN Acik kolektor besli gikis RS485 iletisim ¢ikigl
9 | PNP Agik kolektdr besli ¢ikis RS485 iletigim ¢ikisi
N | Gosterge X
1 Réle tek basamak"(YUksek sinir) ¢ikis X
M Kaset + NPN agik kolektor gikis
Réle cift basamak (Yiksek/Dustk sinir)
2 cikis + NPN acik kolektdr gikis X
Calisma gerilimi r
{ 4 |100-240VAC 50/60Hz
S | DIN G48xY48mm
Ebat Y |DIN G72xY36mm
W [DIN G96xY48mm
M | DIN G72xY72mm
Hane
| 5 | 5hane(99999) |
Seri I
1

MP | Pals Sayaci

PNP agik kolektor ¢ikis : Opsiyon
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Pals (Oran) Metre

@ Tanimlamalar (MP5S/MP5Y/MP5W Serisi)

Seri

MP5S | MP5Y | MP5W

Goruntileme Metodu

7 Segment LED (Sifir bastirmalr)

Karakter Ebadi

G4 x Y8mm | G6.8 x Y13.8mm

Azami Gosterim

-19999 ~ 99999

Calisma gerilimi

100-240VAC 50/60Hz

izin verilebilir galigma
gerilimi

Onaylanmis gerilimin %90 ~ 110 araligi

Gug Tutketimi

Yaklasik. 7.5VA(240VAC) | Yaklasik. 3.5VA(240VAC) [ Yaklasik. 6VA

Sensor besleme enerjisi

12VDC £10%, 80mA

Giris Frekansi

Kati Hal Girisi : Azami 50kHz(Pals Genisligi:Her biri 10us)
Kontak Girisi : Azami 45Hz(Pals Genisligi:Her biri 11ps)

[Voltaj Girisi] Yiksek : 4.5-24VDC, Distk : 0-1.0VDC, Girig Empedansi : 4.5kQ

Giris seviyesi [Kontak Girisi] Agik Devrede Empedans : Azami 3000, Artik Voltaj : Azami 1V
Acik devrede empedans : En az 100kQ

- y »Mod F1, F2, F7, F8, F9, F10 : 0.0005Hz ~ 50kHz + Mod F3 : 0.02s ~ 3,200s

Olgum Araligi

*Mod F4, F5, F6 : 0.01s ~ 3,200s +Mod F11, F12, F13: 0 ~4 x10 Sayim

Olgtim hassasiyeti
(23 45°C)

+Mod F1, F2, F7, F8, F9, F10 : F.S. +%0.05 rdg +1Hane
*Mod F3, F4, F5, F6 : F.S. +%0.01 rdg +1Hane

Gorunttleme Periyodu

0.05/0.5/1/2/4 /8 Saniye.(Cikis glincelleme siiresi ile aynidir)

Calisma modlari

Tur sayisi/Hiz/Frekans(F1), Gegis Hizi(F2), Dongui(F3), Gegen zaman(F4)

Zaman genisligi(F5), Zaman farki(F6), Kesin oran(F7), Hata orani(F8), Yogunluk(F9), Uzunluk 6lgimu(F9)
Hata(F10), Boy élgimu(F11), Aralik(F12), Katlama(F13)

3 Calisma modlari igin M-19~22 bakiniz

Olgekleme Direk Girig Metodu(0.0001 x 10° ~9.9999 x 10°)
Gecikme (Not1) 0~9999
* Tus kilidi
* |zleme geciktirme
* Tus kilidi + Otomatik Sifir zaman ayari
. : * Akim gikis aralik segimi (Akim ¢ikish model)
Otomatlk.$|f!r Zarlna.n ayan « Karsilastirmali ¢ikis (HH, H, GO, L, LL)
Diger islevler * Zaman birimi segimi « Zaman birimi segim
» Ug deger izleme » Sapma hafizasi(sadece F ¢ikis modunda)
« Hafiza koruma fonksiyonu « Uc deger izleme : Tepe ve taban degeri hafizada tutma
Sad F13 modund + Uzak/Yerel anahtarlama(Sadece iletisim ¢ikisl model)
(Sadece modunda) + Veri bankasi degistirme (Not 2)
* Hafiza koruma (Sadece F13 modunda)
Uglii Réle M)
¢ — —_— 250VAC 3A Rezistif Yik. 3a Tako/Hiz/
o»|Besli Réle Pals
< - metreler
&|NPN Agik Besli gikis
o |(kolektdr) )
< [PNP Agik kolektor 12-24VDC 30mA Azami 12-24VDC 20mA Azami
Besli Cikis
[2¢ NPN Agik kolektor B
f_y BCD Hareket _ 12-24VDC 30mA Azami NPN Agik kolektor _
e - 12-24VDC 20mA Azami
g Dustk Hiz Seri Cikisi _—
© |PV Aktarim — DC4-20mA Yuk. 600 Q Azami DC4-20mA Yk 600Q Azami
S [RS485 iletisim _ 32 kanal, karsllikli yon iletisim fonksiyonu

Bellek Koruma

Kalici Hafiza (Giris: Min. 100,000 kez)

Yaltim Direnci

En az 100M Q (500VDC mega’da) Dolan parga ve dolmayan parga arasinda

Dielectrik Kuvveti

2000VAC 60Hz 1 dakika (AC gli¢ uglari ve sase arasinda
AC Gug uglar ve 6lcuim giris uclar arasinda)

Parazit darbe dayanimi

+ 2000VAC kare dalga gurultiist (puls genisligi:1us) gurdltt similator tarafindan, Tekrarlama frekansi 60Hz

Titresim Mekanik X, 'Y, Z yonlerinin her birinde, 10 ila 55Hz frekansta 2 saat boyunca 0,75mm genlik
Ariza X, Y, Z yénlerinin her birinde, 10 ila 55Hz frekansta 10 dakika boyunca 0,5mm genlik
Mekanik X, Y, Z yénlerinde 3 kez 300m/s’(30G)
ok Ariza X, Y, Z yénlerinde 3 kez 100m/s'(10G)
Role Ariza _ En az. 10,000,000 kez
kullanim -
suresi Mekanik e En az 100,000 kez(250VAC 3A Yuk Akimi)
Ortam Sicakhgi -10 ~ +50°C(Donma olmayan durumda)
Saklama Sicakligi -20 ~ +60°C(Donma olmayan Durumda)
Ortam Nemi %35 ~ 85RH
Birim Agirhgi Yaklasik. 130g | Yaklasik. 1359 | Yaklasik. 230g

3%(Not 1) Gecikme stresi ayari ondalik nokta konumuna baglh olarak degisir(Gecikme islevi igin M-25’e bakiniz)
3%(Not 2) Veri bankasi degistirme fonksiyonu sadece MP5W serisi iginde
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MPS5S/MPSY/MP5SW/MPSM Serisi

@ Ozellikler (MP5M Serisi)

I MP5M-4N MP5M-41 MP5M-42
ode Gosterge Yiksek sinir ayarl Yiksek/Duslk sinir ayarli
Goriuntileme Metodu 7 Segment LED (Sifir géstergesiz tip), Harf Boyutu : G4 X Y8mm
Azami Gosterim 0.0001 ~ 99999
Calisma gerilimi 100-240VAC 50/60Hz
izin verilebilir I .
islem voltaji Onaylanmis gerilimin %90 ~ 110 araligi
Gug Tuketimi Yaklasik. 7.5VA(240VAC) | Yaklasik. 8VA(240VAC)
Harici Sensor Igin Glg 12VDC £10%, 80mA
L « Kati Hal Girig: Azami 50kHz(puls Genisligi: 10us tzerine)
Girig Frekans - Baglanti girisi : Azami 45Hz(puls Genisligi: 11ms tzerine)
[Voltaj Girisi] Ylksek : 4.5-24VDC, Dusik : 0-1.0VDC, Giris empedansi : 4.5kQ
Girig Seviyesi [Voltaj Girisi Yok] Kisa devre empedansi : Azami 300, Artik Voltaj : Azami 1V
Acik devre empedansi : Min. 100kQ
Alciim Aralidi *Mod F1, F2, F7, F8 : 0.0005Hz ~ 50kHz *Mod F3 :0.02s ~ 3,200s
¢ 9 * Mod F4, F6 : 0.01s ~ 3,200s * Mod F9, F10, F11:0~4 x 10 Sayim
Olcim Hassasiyeti *Mod F1, F2, F7, F8 : F.S. +0.05% rdg +1Hane
(23 £5°C) *Mod F3, F4, F5, F6 : F.S. +0.01% rdg +1Hane
Gorunttleme periyodu 0.05/0.5/1/2/4/8 Saniye(Gikis glincellemenin dénemi ile aynidir.)
. Cark sayisi/Hiz/Frekans(F1), Gegen Hiz(F2), Dénem(F3), Gegen zaman(F4)
Islem Modu Zaman genisligi(F5), Zaman araligi(F6), Kesin oranti(F7), YogunlukF8), Uzunluk 6lgimu(F9),
Aralik(F10), Cogalma(F11) *kGaligma modlari igin M-19~22 bakiniz.
Olgekleme Direk Girig Metodu(0.0001 x 10 ~9.9999 x 10°)
Gecikme _— (Not1) 0~ 9999
* Tus kilidi
+ izleme gecikmesi
e * Tus kilidi » Otomatik Sifir zaman ayari
+ Tus kilidi « IzZleme gecikmesi « Zaman birimi segimi
+ Otomatik Sifir zaman ayari + Otomatik Sifir zaman ayari * Ug deger izleme
Diger Fonksivon| * Zaman birimi secimi + Zaman birimi segimi « Hafiza koruma fonksiyonu
Iger Fonksiyoniar * Ug deger izleme + Ug deger izleme (Sadece F11 modunda)
+ Hafiza koruma + Hafiza koruma fonksiyonu « Karsilagtirmali ¢gikig(H, L)
(Sadece F11 modunda) (Sadece F11 modunda) « Gikis mod segimi (S, H, L, B, I, F)
+ Ust sinir gikisi(H) » Sapma hafizasi
(Sadece F ¢ikis modunda)
Ana Rile Gikisi 250VAC 3A Rezistif Yuk 1c 250VAC 3A Rezistif Yk 1a x 2
Gikis | NPN Actk 30VDC 100mA Azami 30VDC 100mA Azami x 2
kolektor
Bellek Koruma Kalici Hafiza(Giris : Min. 100,000 Kez)
Onay C€ s
Agirlik Yaklasik. 2759 | Yaklasik. 310g | Yaklasik. 330g

3% MP5S, MP5Y, MP5W ayni fonksiyonlara sahip.
3% (Not 1) Gecikme suresi ayari ondalik nokta konumuna bagl olarak degisir(Gecikme islevi ici M-25’e bakiniz)

(w] Baglantilar

OMP5M Serisi
* MP5M-4N(Gosterge) e MP5M-41(Yuksek sinir ayarli) ° MP5M-42(Yliksek/Dusuk sinir ayarlr)
ﬁi@ TUTMA/ mﬁ TUTMA/ TUTMA/
RESET RESET RESET
iyah |yah"K4Ren$MaV|" iyah |yah"K.Ren§'|MaV|" Yitksek iyah |yah"K.Ren%|'Maw" YiksekDisik
8|9 10|11|12|13|14 8|9 10|11|12|13|14 8|9 10|11|12|13|14

INA INB +12V 0V INA INB +12V OV E INA INB +12V OV E E
5] E2 o] sl

0 o [ o [g

=] [3]

H L
°% _°9
1]2]3]4a]5]6]7 1]2]3]4]5]6]7 1]2]3]4a]5]6]|7
tla  guear  LIA  geae  LIA
Besleme Rezistif Yuk Besleme Rezistif Yik Besleme
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Pals (Oran) Metre

mBaglantilar
© MP5S Serisi
OMP5S-4N(Gosterge)

i
i i

RESET
ITUTMA

€00
SiyahlSiyah K.RengMavi
A4

6 |‘7 8 ]9 [10
INA INB +12V 0V

[12

1]2]3]4]s
s

Besleme
© MP5Y Serisi
@ MP5Y-4N(Gosterge) @ MP5Y-14 ~45 (Ana / Yardimci Gikigl model)
5| § r er| (I L"J\ iy \UL: T
]'(7) ) Mavi K.Rengi I_
[ICIGIIII0] IleEﬂ@@ll

INA~ INB LO OJ0V+12V |_€>_|

TUTMARESET  goclame
(1)

INA INB LO oJ0V+12V A 3% Hirose Konektori:

TUTMARESET  Bosiame HIF3BD-10PA-2.54DS
1)

% Eger galisma modu F13 ise (k1) RESET girisi igin kullanilir.(Galisma modlari igin M-19~22 bakiniz.)

@ Ana Cikis(Konektor)

@ MP5Y-41(NPN Agik kolektér Cikigt)

ANA GIKIS
(NPN Agik kolektdr :12-24VDC Azami 30mA)

oo e
2] [ [
1] 5] 2]
com Hﬁ Lﬁ

@ MP5Y-42(PNP Agik kolektor Cikis)

ANA GIKIS
(PNP Acik kolektdr :12-24VDC Azami 30mA)

HHg Gog o

6] (3] [

[0 G E @ ©
coMm HwﬁLﬁ

%Ana Cikis & Yardimei Gikis : Istege Gére dretilir.

@®Yardimci Cikig(Konektor) o
@ MP5Y-43(BCD dinamik ¢ikisi ) FakolHiz!
BCD G|K|$ metreler

(NPN Agik kolektdr :12-24VDC Azami 30mA)

T
[ & &
nefofaio
com sﬁ n&l DHﬁmﬁ

@ MP5Y-44(PV aktarma gikisi)

DC4-20mA
Yuk 600Q Azami

©)
@ MP5Y-45(RS485 iletisim cikist)

RS485
B(-)
A

2] & [&] [&] [o]
0 & 6 EE

v

A(+)
RS485

Autonics

M-8



MPSS/MPSY/MPSW/MPSM Serisi

© MP5W Serisi

@ MP5W-4N(Gésterge) @ MP5W-4A(Besli role gikisi)

[ ﬂl T IS SUN SEE SEE SR
?I ?I ?l ?I ?l KONTAK CIKISI:
@]}E_ [10] [11] [12] [13] 15 250VAC 3A 1a
Siyah | Siyah Mavi|K.Rengi :I HH H GO L LL COM Rezistif Yiik
] [ —— i [ B B ] ][]
||_1_—, IZ, ,_T_l IZl E‘ I—G_—, I—-’_—J I_T_” @MP5W-41(Uclii réle cikist)
% i f KONTAK CIKISI:
INA INB 0V —o_o—](*” oV +12v A m m m m m m 250VAC 3A 1a
TUTMA/RESET Rezistif Yik
L 5= | Besleme 5 5
BANK (x2) ] H GO L
% (k1)Eger islem mod F13 ise (1) RESET girisi olarak kullaniimaktadir. |I| E |z| E |E| @ E
(Calisma Modu igin M-19~22 Bakiniz)

% (%2)Bank Fonksiyonu igin M-25 bakiniz
% Ana Cikis & Yardimci Cikis : Opsiyonel

@®Ana Cikis+Yardimci Cikig(Konektor)

Q000 00088

NS L T
P

3%Ogenin Hirose konektdr pim baglikli modeli

HIF3BA-20PA-2.54DS

*Hirose baglantinin soket ve kablolarini satin

almak igin Hirose Electric’le temasa gegin.
[Soket: HIF3BA-20D-2.54R]

@ MP5W-42/ MP5W-43(NPN/PNP Acik kolektsr Cikisi + BCD Gikisi)

+24VDC
HH 17GO 7 LL 30mAAzam'B D D1 D3 DOT COM2 HH LGOS LL
ANA CIKIS E E E_’ [8] [o] [2] [14] fe] ANA GIKIS E’ E E’
(NPN Acik kolgktér (PNP Agik kolgktér
:12-24VDC Azami 20mA) [ I—_?f—l E_l 5] @ @l :12-24VDC Azami 20mA) o L?‘J
COM1 % % A C DO D2 D4 -POL comt| n % . % 7
BCD OUT

(NPN Agik kolektor )

12-24VDC Azami 20mA *¢Eger (-) deger gosteriliyorsa POL sinyali ON olur.

@ MP5W-44/ MP5W-45(NPN/PNP Agik kolektér Cikisi + PV aktarma gikigi(DC4-20mA) Cikis)

CoM1 | H L

+24VDC
HH LL 30mAAzam| (;) HHEGOE LLE ,
ANA CIKIS IZ' |_4_L| |_6_L| - . - - E‘ ANA CIKIS El |_4_L| E‘
(NPN Acik kolgktér (PNP Agik kolgktér
:12-24VDC Azami 20mA) '_T_I I_?_l - El IE IE’ :12-24VDC Azami 20mA) L—_I I_?_l I_?rl
com1 % 4# (_*) com1 Hfl % "
DC4-20mA Yk 600 Azami
@ MP5W-46/ MP5W-47(NPN/PNP Agik kolektér Cikigi +Disiik hiz seri gikigi )
+24VDC 3%Eger (—) deger gosteriliyorsa POL sinyali ON olur.
HH £ Go 3°mAAzam' #POL CLOCK LATCH HH GO LL /
ANAGIKIS 2] E SRR RNl ANAGIKIS [ [ [
(NPN Agik kolektor (PNP Agik kolektor
:12-24VDC Azami 20mA) ,_T_l - L‘?_l - IE' - . E‘ - . :12-24VDC Azami 20mA) ,_1—_| L‘?_l L‘?_l
com1 H% u# o comz  Veri com H% % !
Seri Cikis
(NPN Agik kolektor )
12-24VDC Azami 20mA
@ MP5W-48/ MP5W-49(NPN/PNP Agik kolektdr Cikisi + RS485 iletisim gikisi)
+24VDC
30mA RS485
HH GO {7 LL {7 Azami B(-) HHEGOELE )
aAGHKSS N e S e e e e aNAGIS 2]
(NPN Acik kolektsr 1 2(54{\:/2)@@:(2';0"??3“ A)
. . 2= mi m
:12-24VDC Azami 20mA) L—_I I__?_I El E IE IE, L1—_I /
HEE 9y
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Pals (Oran) Metre

(=] Boyutlar
@ MP5S Serisi @ Pano Kesimi

100 Min. 55
10 78 12 I

En 1:62 45316

2

=
I

|
|
v _ ‘ (Birim:mm)
@ MPS5Y Serisi
@ Pano Kesimi
85 108
> 3 Gostergede hig Min. 91
6 88 14 /konektér yoktur.
< 7‘4 ]
[ | |
PULSE METER E < T + *‘ 3153
OOQOo0 |[wl = = I
e e e 3 Il :.] 2 Enaz 40 687
we [— [— [ —] -
MP5Y @ n ﬂ nm.,..iu v —_s = £ ‘
s%Hirose Konektér :HIF3BD-10PA-2.54DS (Birim:mm)
@® MP5W Serisi
[Terminal bloklu]
109 106
[ > - .
9% 6 89.5 105 YardimoiTerminal @ pano Kesimi
> P (Gostergede hig
konektdr yoktur.) Enaz 116
a 1
PULSE METER °
o0 — === ! i
999399 E=E= -, !
< t I
n a D Avtonis = En az 52 gp w08 [
B o L < ° » Tako/Hiz/

*%Gostergede hig terminal blogu yoktur \ Ana Terminal |

[Konektorlii]

110.4
6 89.5 149 #Hirose Konektor(Gostergede Hig
I g konektor yoktur.):HIF3BA-20PA-2.54DS

Ju

=== o

<
- 3 .
(Birim:mm)
@ MP5M Serisi
86 @ Pano Kesimi
- 126 N
En az 91

13 102 J1

‘T
687
'

72

— E En az 91 68707
- L

©
©
[
— —
— —
=5 =5

(Unite:mm)
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MPSS/MPSY/MPSW/MPSM Serisi

[m]

Giris Ozellikleri

© Girig Sinyali
@ Kati Hal Girig
« Giris Frekansi : 50kHz Azami

Girig sinyalin standart gérev orantisi 1:1,

AC/KAPAT puls genisligi 10u stizerinde olmali
* Giris voltaj seviyesi : Yiksek — 4.5-24VDC, Dusiuk — 0-1.0VDC

@ Role baglanti girisi
* Girig Frekansi : 45Hz Azami

AG/KAPAT puls genisligi 11ms Gzerinde olmali
+ Réle Baglanti Ozelligi : Ltfen yiik akimini kaldirabilecek réle baglantisi kullaniniz (en az 12VDC 2mA)

© Giris Tipi

MP5 NPN girisi ve PNP girisine sahiptir ve Parametre grup 1’den segilebilir

@ Eger NPN girigli ise
® NPN voltaj ¢ikigh

®Kontak

0 >

[%]

(0]

s
----- > 3 BN

0

[2]

C

[
----- > - e

@ Eger PNP girisli ise

®@PNP voltaj ¢ikigh
®Kontak

----- > _ R

[}

(]

s
----- > 3 B

0

[%2]

c

[
DL e (e >

® NPN agik kolektér

cikisli

Sensor devresi

®PNP agcik kolektdr
cikisli

Sensor devresi

Yuksek |
Dusik

Enaz 10 us

ACIK EAPAL

*T : Girig sinyalin 1 saykili

T »
MP5 Serisi
4.5kQ ©
s
(0]
©
©
c
<
MP5 Serisi
o
>
[0
©
4.5k 2

=] Cikis 6zellikleri(MP5Y/ MP5W Serisi)

© BCD Hareket ¢ikisi (Negatif mantik)
@ Cikis : Gosterge Degeri

Uygulama)BCD Hareket ¢ikisi125.89 ise

@ Cikis sinyal : 10*Hane 10°Hane
BCD Veri(A, B, C, D, DOT) « A: En Duslk bit PV 1 2 5. 8 9
Dot : En Yiksek bit
Hane Veri(DO, D1, D2, D3, D4) < DO : En Dusik hane Al H | © H @) H O | H
D4 : En yuksek hane
%MP5Y-43’de DOT veri gikisi yoktur, bu yiizden ondalik nokta B| H H ®© H H H H
ilk ekran plakasinda isaretlenmeli.
@ Cikis Tipi : NPN Agik kolektor oen cluinin | O H § H
@ Degerlenmis Yuk Voltaji : 12-24VDC
@ Azami yiik akimi : 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W) DI H: H H H O O H
DOT| H H H © H H H
H H
—
)
D1 " [
Hane D2 m [
D3 " |
D4 [
_|_| 5ms 7.8ms
_ 39ms |
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Pals (Oran) Metre

© Duslik Hiz Seri Cikisi(Negativ lojik)
@ Cikis : Gosterge degeri
@ Cikis Sinyali : Hiz Olger, Veri, Tutturma
@ Saat saykili: 50Hz
@ Cikis CLK bit : 25 bit
@ Cikis veri bit : 25 bit
@ Cikis Bigimi : NPN Agik kolektor
@ Onayli Yik Voltaji : 12-24VDC
@ Azami Yik Akimi : 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W)

@ Seri aktarim gizelgesi
C25 C1 Cc2 C3 C4

C1 Cc2 C3 Cc23 C24
R I T B /22000 I I T 2 I e 2 I 2 o T
20ms

< D1 X D2 X D3 X_ D23 D24 X D25 X D1 X D2 X D3 XD4 X

Veri
20us
—»
5ms
Kilitteme [l
@ Ne zaman seri aktarma ise veri cikis duzeni
Basla
saat ((X2X3XAXE X8 X7XBXIXI0X11X12X13X14X15X1eX17X18 X19X20(21X22X 23X 2429
sirasl <— Kaydir
Segment . g — — — —~
Veri sirasi ~| L o ~| Ell I ) s ~l & ~IPNES <
2|3 5|8 128 zI$8  g|2|3 2
o o o o o
afl = %1a|= %1c|= %1 a|= %1a|= 2
Ondalik Veri Ondalik Veri Ondalik Veri Ondalik Veri Ondalik Veri
nokta(5Hane) (5Hane) nokta(4Hane) (4Hane) nokta(Hane) (3Hane) nokta(2Hane) (2Hane) nokta(1Hane) (1Hane) m
Tako/Hiz/

|<— 10 Hane —>|<— 10° Hane —>I<— 10° Hane —>|<— 10" Hane —>|<— 10° Hane —>|

© PV aktarma ¢ikigi(DC4-20mA)

@ Uygulama : Olglim degeri ilet
@ Fonksiyon : Bu fonksiyon Yksek sinir gikis (FS-H) ve Dusik sinir(FS-L) arasindaki 6élgiilmus ekran

degerini donustirulmis DC4-20mA iletimi igindir
@ Yiksek/Dusuk sinir gikis ayarin araligi Gosterge
<Yiiksek sinir ayar araligi(FS-H) degeri
FSH

Olguim araligindaki asgariden azamiye kadar

*Dusuk sinir ayar arahgi(FS-L) FS.L /
Eger FS-L ve FS-H araligi )

Olgiim araligindaki asgariden azamiye kadar
landiysa
(FS-H > FS-L +1 hane) ayar )
ikis DC4-20mA olur >
@ Yk direnci : Azami 600Q siis

@ Cozunurluk : 8000
Ne zaman FS-L ile FS-H arasinda 20mA
ORS485 iletisim cikisi cézundrlik 8.000 bdélme ise,
@ Adres aragi 0~ 99
@ Aktarim hizi(Baud degeri) : 2400/4800/9600 bps disuk olur >
@ Aktarma Kodu : ASCII
@ Parite Bit : No
@ Veri Bit : 8 Bit
@ Dur Bit : 1 Bit
@ iletisim Maddeleri
MP5W « PC : Her bank verinin karsilastirilan degeri, 6lcekleme degeri ve tepe degeri, RESET kontrol
MP5W — PC : Her bank verinin karsilastirilan deg@eri, 6lcekleme degeri ve tepe degeri, Gosterge degeri
% lletisim verisi igin M-26 bakiniz
Autonics M-12



MP5S/MPSY/MP5SW/MP5M Serisi

(@] Calisma modu parametre grup semasi

@ Her galisma modu igin farkli parametre mendleri vardir, "®Parametre" bélimune bakiniz

® 0" : Ne zaman calisma modu segcilirse, parametre gdsterilecektir.
"X" : Ne zaman galisma modu segilirse, parametre gosterilmeyecektir.

@ "O" : Sadece F11, F12, F13 calisma modlarinda ! n - b sensorii nPn.h.F veya PnP.h.F ayarlanabilir.

Parametre Ekrani

|F1|F2|F3|F4|F5|F6|

F7|F8|F9|F10|F11|F12|F13|

PSt.hh

©

PSE. h

Parametre

PSL. L

Gru9 0

PSELL

h.PEY

L.PEY

nod€

' n-R

In-b

ouk-E

Parametre

hY5

Grup 1

Gufrd «—— FJEFY

Oufrd <— StRrE

Huta.'q

Auto.b

n€no

PbAnY

dot

tunt

PSt.hh

PSE h

PSE. L

Parametre

PSELL

Grup 2

PSLAH

PSLARY

PSCbLH

PSLbY

XIX|x|® O ® S @S G &< O x| xS@S < &oxae 6 o666 6

X|x|x|® & @& & @& @& &6 < <x o6 x oo e e e e e e

XIX|x|® & &GS S <G < xxOS<x SO0 60

di 5Pt

OIxIx OO0 66 6 X6 8Ix <6666 <66 |00

X|X|Ix OSSOSO X0 8IXxx x66|x 6866|006

X|X[X|X|X ® & @& & 6 <x @ X X <X G <x & <6666 6@

X | X|x|x|x|® & ® & &« & < < <O G <x & < &6 600600

X[ X|x|%x|x o oeeaaa x| x xxo6 xooeaa &6

SIS EVIEVER VA KA R KRR | S R IR A A E VIR VI R VR T S A K AR R VR K R K

©0e 0 0S 000 x0 %I s Sc0 S0 0

S A A IR R AR S G E N | RS IV IV IV ARV IV VARV A R AR A E A L A A A K )

SIVIEVIEVI VIV IR R R S VAR | RS IR I IV IR A IR KRRV A R A K AR A E VRIS A A R N )

X|x|x o & o o e e « &8 6 i x xxxO@dl<x <o aa

FS-h

FS-1

PV aktarma ¢ikisi her mod’da galisir

Parametre

Addr

Grup 3

bPS

rErot

RS485 iletisim ¢ikisi her mod’da galisir

| B o
LoL

ojlo|lo|/o]]o|lo|o|o]|]o]o]|O0]|0O]0O

Modellere gére galisma modilari

Calisma moduu

Seri adi

Frekans
Dénus
Hizi

Gegen
Hiz

Déngi

Gegcis
Zamani

Zaman
Genisligi

Zaman
farki

Kesin
Oranti

Hata
orani

Yogunluk

Hata

Uzunluk Olgtimii

Aralik

Katlama

MP5S/MP5Y/MP5W

F1

F2

F3

F4

F5

F6

F7

F8

F9

F10

F11

F12

F13

MP5M

F1

F2

F3

F4

F5

F6

F7

X

F8

F9

F10

F11

M-13
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@ Model igin Parametre Grup Semasi
@Her modelde degisik parametre degdisik modlari vardir, bu yizden "@ Galisma modlari parametre grup semasi"
ve 'm] Parametre" bakiniz.

@ O©: Calisma modu segili ise, parametre gdsterilecektir.
X : Calisma modu segili ise, parametre gdsterilmeyecektir.

Pals (Oran) Metre

Model

Parametre

MP5S-4N
MP5Y-4N
MP5W-4N
MP5M-4N

MP5Y-41
MP5Y-42

MP5Y-43 | MP5Y-44

MP5Y-45

MP5W-41

MP5W-4A
MP5W-42
MP5W-43

MP5W-44
MP5W-45

MP5W-46
MP5W-47

MP5W-48
MP5W-49

MP5M-41

MP5M-42

Parametre Grup0

PSt.hh

PSt. A

PSL. L

PSL.LL

h.PEY

L.PLY

Parametre Grup1

rodf

! n-A

ln-b

oubt-kE

hY5

Ouflrd—FJEFY

LuRrd <> SEAFE

HutD.H

Huta.b

nfro

Parametre Grup2

PbAnY

dot

tunt

PSt.hh

PSt. h

PSE. L

PSELL

PSLAH

PSLARY

PSLLH

PSL.LY

di 5Pt

F5-h

FS-L

Addr

bP5

rEnot

| . g
LoL

(CIRI IR IR  [wllwllwlwllv]l R R RN R ol [wl (vl (wl v vl R R R R (e vl wl e [ B B S N

B x|x|x|x|x| OSSOSO S S < 6% 6esseesseses  oe s ses

@ [ || [ | < | || | @ | @] @< | > [ | = @@ < | ||| @] x| x| |x |® & ®||@|@|<|x|x|x
&< |x|x|®|®||@|@| @@ @ |x|x|x @@ <||®|®| @ x| x|x|x|o|oo||aax| x| x|~

I8 88| |x| OGBSO IS < |x|x|x OB x| OGO x|x < xS S & GG x| x|x|x

B <X |*X|x|<| S SO S S < OSxSO 6 NSSOSSSSSSS &S < &6 x

B x|x|x|x|x| OSSO S SO0 SesSseessesSSs oS00SS

S|x|xx|® S S0 eS80 SSsSS0SSSSSSs S0 SSSS

B x|x|x|x|x| SISO eSS S66 e s SS0SSSSSSs oSS 0SS

S o8 << OSSOSO OSSO0 SSOSSSS OSSOSO 0SS

O =[x |x [x|x||@| @ @@ @x|x x| x @@ x| o6 & < < oo oo o6« x| xx

@< |x|x|x|x||® @SS @ <|x<|<O®<| OSSOSO OSSO B x| x|x|x

* [ Parametre Grup3

(w] Cikis moduna gore izleme geciktirmesi

Veri bankasi (P.6Ant) ayari sadece MP5W-4N’de kullanilabilir

out-t StA-d out-h out-L out-b ouk-! out-F
Karsilastirmali gikis siniri islevi © X X (D) X ©
Baslatma diizeltim zamanlayicisi islevi (D) (D) O O O O
Avtonics M-14
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MPS5S/MPSY/MPSW/MPSM Serisi

m] Parameter

® Parametre Grup0

-

v .. H karsilastirmali deg@eri ayarla

PS{: h 99999 (4 Ayar haneyi kaydir

(k1)

frreaneenannnnnaenenan . L karsilagtirmali degeri ayarla

PSI‘: I‘. GUUGD ([« Ayar haneyi kaydir

([« Ayar haneyi kaydir
[vl[a] : Ayar degeri degistir)

| RPEY| [99399]

¥Eger YURUT mod'da ([l ) tus basilirsa, Parametre grup 0’a gegcilecektir.

[YI[A] : Ayar degeri degistir)

[YI[a] : Ayar degeri degistir)

PS Ld‘. BGUUB LL karsilastirmali degeri ayarla

Dugmesine Eger YURUT modunda’da ) tus basilirsa, Parametre grup 0’a yukselecektir
Bas
: ) : : : HH karsilastirmali degeri ayarla. Ayar degeri icin "Calisma moduna gére
PS thh 9 9 9 9 9 karsilastirma degerin aralik ayari" bakiniz.
Y5) [« : Ayar haneyi kaydir [A][Y]: Ayar degeri degistir
(D] [MD]
[«

@Calisma moduna gére karsilagtirma
degeri aralik ayari

Calisma modu Ayar araligi

F1,F2, F7, F9,

F11, F12, F13 0~99999

F3, F4,F5,F6 |0~ Ayar zaman araligi
F8, F10 -19999 ~ 99999

$¥Ondalik nokta ayari deger
ayar araligini etkiler.

Tepe degeri 6lcim degeri arasinda gosterilir.
Eger ([« ) tus 2 saniye icin basilirsa, Doruk degeri sifirlanir ve
mevcut lcme degerini gosterecektir

Taban degeri 6lgim degeri arasinda gosterilir

A\ Y
l'. PEH - 99 9 9 Eger (E] ) tus 2 saniye icin basilirsa, Doruk degeri sifirlanir ve

mevcut 6lgme degerini gosterecektir

*¢Parametre grup 0’a gegildiginde, parametre ve ayarlama veri de@eri 1 saniye déngu olarak yanip sénecektir.

¥(k1)  Noktali gizgideki gdsterilen parametre sadece karsilagtirma deger ayarli modelde gériintiilenir.

*Cikis modlari arasinda F modu segiliyse, sadece H ve L sapma ayarlanmasi yapilabilir, onun igin [P5t.hh] ve

[PSE.LL] parametreleri gbziikmeyecektir

#Her parametredeki ayar degeri degistikten sonra, () tus 2 saniye icin basilirsa veriler kaydedilir ve YURUT mod’a
tekrar doner, fakat veri degistirilirken eder herhangi tuslara 60 saniye boyunca dokunulmazsa, énceki ayar degeri ile

YURUT mod’una tekrar déner

*Eger karsilastirma degeri ayarli model degilse, parametre grup 0’a girildiginde [h.PE¥] meydana cikar.

M-15 Avtonics



Pals (Oran) Metre

eParametre Grup1

Dugmesine

3 saniye bas

Bu Parametre Grup1’dir.
2 Saniye igin PArA. ! gbster ve nod€ parametresine gegilir.

Calisma moduu Seg ([« : Ayar haneyi kaydir
@F I —>F2>F3~F13 7 (k1)

([a], [¥] : calisma moduu Degistir)

[vI[A] : Ayar degeri degistir)

Giris A’nin sensor tipini ayarla. o Giris Senséril

™ nPrhF —»nPrlF —»PaPhF —»PnPlF ] NPN Girigh

( [a], [¥] : Degistir) @ Transistor Girigi : nPn.hf
@ Kontak girigi : nPa.l.F

Giris B’nin sensor tipini ayarla. PNP Girisli

> nPn.hf — nPalF> PoPhF —FPaPLF ® Transistor Girigi : PnP.h.F

irisi : PaPL.
( [a], [¥] : Sensér tipini degistir) @ Kontak girigi : PaRL.F

Cikis modunu seg.
> 5ERrd &> out-h—+ out-b> out-b> out-l—>out-Fq

( [a], ¥] : Cikis Modunu degisitir)

Cikis icin gecikme ayarlama .

Ayar araligi : 8 ~ 99393 (Ondalik noktanin ayarina gére
gecikme araligi degisir)

( (A], [¥] : Ayar degerini degistir)

Y ; . .
: : H : Baslama koruma zamanlayici islevi (S&Ar.k) veya karsilastirma
0k2) EU Q!'E’ N[ EU Hl‘.d cikisi (L, LL) sinirislevi (FdEFY))

‘FJEFY ] > FIEFY >SEAAL 4
L :

( [a], [¥] : Ayar degerini degistir)
Baslama koruma zamanlayici iglevi (StAr.t) ise koruma zamani ayarla. L
Ayar araligi : 8.8 ~99.9 Saniye

Pals
metreler

([« : Haneyi geg, (a], [¥]: Ayar degerini degistir)

INA girisi otomatik sifirlama islevi
Ayar araligi : 0. 1 ~ 9993939 Saniye

([« : Haneyi geg, (a], [¥]: Ayar degerini degistir)
INB girisi otomatik sifirlama islevi
Ayar araligi : 0. 1 ~ 99999 Saniye
([« : Haneyi tas!, (a], [¥]: Ayar degerini degistir)

+ Hafiza Korumasi

»off > on(] ofF :Hafiza Korumasi Saglanmasi,
on :Hafiza Korumasini etkisiz kil)

( (A], [¥] : Ayar degerini degistir)

#Eger YURUT mod'da (0] ) tus 3 saniye igin basilirsa, Parametre grup 1'a gegilecektir.
skParametre grup 1’a gegcildiginde, parametre ve ayarlama veri degeri 1 saniye dongu olarak yanip sdnecektir.
*¢Noktal gizgideki gosterilen parametre islem mod tarafindan gériinttilenmez.
M-13, "Calisma modu i¢in parametre grup semasi" ‘na bakiniz.)
(k1) MP5M'de sadece 11 galiga modu vardir. (F1~F11)
¥ (k2)Sadece karsilastirmali deger ayarli modelde bu parametre gériintiilenecektir.
(Gosterge igin ve MP5M-41 harig.)
#¥(k3)Sadece F13 modunda, hafiza koruma parametresi gériintillenir (Katlama modu).
(Fakat , MP5M’de F11 modudur)
#Her parametredeki ayar degeri degistikten sonra, (0]) tus 2 saniye icin basilirsa veriler kaydedilir ve YURUT mod’a tekrar déner, fakat
veri degistirilirken eger herhangi tuslara 60 saniye boyunca dokunulmazsa, dnceki ayar degeri ile YURUT mod’una tekrar déner..

Avtonics M-16



MPS5S/MPSY/MP5SW/MPS5M Serisi

@®Parametre

Grup2

Digmesine

4 saniye bas

Bu Parametre Grup2'dir.

2 Saniye igin PA-A.2 goster ve otomatik olarak [ dot ] paremetresine gegilir.

c

~ P bAn

El
=)

»

o
co
[mn ) | Y
[mem] | [ ]
g][c3]|rr
N—/

A

[
[

Veri Bankasini Seg.
> = 2 3 [a], [¥]: Ayar degeri degistir)
Sadece MP5W tip Veri banka parametresine sahiptir

Gosterim ondalik nokta pozisyonunu ayarla

(« [« (« [«
00000 - 00000— 00000— 00000—00600—

ri
L

El:ﬁEC"bﬁ n
([a], [¥]: Ayar degeri degistir)

ESE

SO kA

LoE

¥
r~
L

;. F3, F4, F5, F6 calisma modlarinda gérintilenir ve
i | zaman birimini ayarlanmalidir.

(E] :Ayar haneyi kaydir [A] [v] : Ayar degeri degistir)

Girig B’'nin 6lgek degeri mantis(X) ayari.
Ayar araligi : 80800 1 ~ 99993

([«:Ayar haneyi kaydir [A], [¥]: Ayar degeri degistir)

% Eger YURUT modunda (o))

birakilirsa, Parametre Grup2’ye gegilir.
*¢ Ne zaman Parametre grup 2’ye gegildiginde, parametre ve ayarlama veri dederi 1 saniye dongu olarak yanip sdnecektir.
3% (1) Sadece F3, F4, F5, F6 modlarda gériintiilenecektir.
3 (k2) Eger F mod ¢ikis modlar arasindan segildiyse, sadece H ve L sapma ayarlanmasi igin, onun igin [P5&.kh ] ve [PSE.LL ] parametre

gbziukmeyecektir

. ok) Giris B’'nin 6lcek degeri katsayisi(y) ayari.
pPorbyY: 0 01 Ayar araligi : 18 - 8 ~ 18 89(10° ~10 9
(«:Ayar haneyi kaydir  [A], [Y]: Ayar degeri degistir)
k4 Gosterim tazeleme sikligini seg
|dl‘ 5P&| | 335| 00505 ~ & 4 8 <7 (jim:Saniye)
| |

([a], [¥] : Ayar degeri degistir)

tus 4 saniye igin baslilirsa, [PArA. ! ] dan sonra [ PR-A. 2 ] gorintulenecektir,. Eger

F3, F4, F5, F6 calisma modlarinda géruntilenir ve zaman birimini ayarlanmalidir.

«Zaman birimine gdére zaman arahgi

Saniye Dakika
999.99Sn. 999.99Dk.
9999.9 Sn. 9999.9Dk.
99Dk59.9Sn. 99Saat59.9Dk.
9Saat59Dk59Sn.  |999Saat59Dk.
99999Sn. 99999Dk.

na bakiniz.

na bakiniz.

Calisma moduna gére karsilastirma
degerin aralik ayari

: i : i 999.99 —9999.9— 99599 .
1399539 199953 95959(Sn.) L
H : 99999 <9995 9(Dk.) Ayar degeri degistir)
. Y.y . h . . Karsilastirma degeri HH'yi ayarla. Ayar araligi igin "Islem
iPSERA: :99999: mod tarafindan karsilagtirma degerin aralik ayarlamasi"
' ' ([<J:Ayar haneyi kaydir [, [ : Ayar degeri degistir)

Y . . Karsilastirma degeri H'yi ayarla. Ayar aralig icin "Calisma
iPGE R 994999 moduna gore karsilastirma degerin aralik ayarlamasi™na bakiniz.
) ' («l:Ayar haneyi kaydir [al, [¥]: Ayar degeri degistir)

. Y . . ok2) Karsilastirma degeri L'yi ayarla. Ayar araligi icin "Calisma
iPOE L YHHHHIE moduna gére karsilastirma degerin aralik ayarlamasi"na bakiniz.
| | ' (®:Ayar haneyi kaydir &], [¥] : Ayar degeri degistir)
. Y . : ; Karsilastirma degeri LL'yi ayarla. Ayar arahdi icin "Calisma
PCELL THHHHH moduna gére karsilastirma degerin aralik ayarlamasi™
(1 :Ayar haneyi kaydir [4], [¥]: Ayar degeri degistir)
v Girig A'nin dlgek degeri mantis(X) ayari.
[PSCAH] 16.0000] Ayar aralig : 0000 | ~99998
([4] :Ayar haneyi kaydir [A], [Y]: Ayar degeri degistir)
h 4 Girig A'nin 6lgek degeri katsayisi(y) ayari.
r n o Ayar araligi : 10-9~1809 (10° ~10 9
L. v u

Model |Calisma modu |Ayar araligi
F1,F2,F7, F9, -
F11,F12, F13 | 0799999

MP5S 0=

MPS5Y | F3, F4, F5,F6 Zamf“}

F8, F10 99999
F1,F2,F7,F8, -
Fo.F10,F11 | 0~ 99999

MP5M
F3,F4,F5,F6 | 0 ~zaman

ayar araligi

3¢Ondalik noktanin ayar pozisyonuna
gobre ayar degeri degisir.

(o)) tus serbest

3 (k3) Sadece F7, F8, F9, F10 modlarda gériintiilenecektir. Fakat MP5M tip durumunda, sadece F7, F7 modlar gérintiilenir.
% Her parametrenin ayar degerleri her parametrede degistikten sonra, eger (o) tus 2 saniye icin basilirsa, veriler kaydedilir ve sonra
YURUT e tekrar doner, Eder her hangi tus 60 saniye i¢in dokunulmazsa, énceki veriler kaydedilir ve YURUT e tekrar doner.
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Pals (Oran) Metre

®Parametre Grup3

Digmesine
5 saniye bas
Bu Parametre Grup3.
PH;‘H 3 2 Saniye igin PA-A.3 géster ve otomatik olarak [ F5-h ] paremetresine geg.
PV Tekrar aktarma c¢ikisin Yiksek sinir degerini ayarla

Ayar aralidi icin "Calisma moduna gore karsilastirma degerin
aralik ayarlamasi’na bakiniz

( E]:Ayar haneyi kaydir [a], [¥]: Ayar dederi degistir)

PV Tekrar aktarma cikisin Disuk sinir degerini ayarla
( [4l:Ayar haneyi kaydir @, ¥ : Ayar degeri degistir)

Calisma moduna gére karsilastirma
degerin aralik ayari

iletisim adresini ayarla.

Ayar araligi : 00 ~99 Model |Calisma modu |Ayar araligi
X : F1,F2,F7, F9, -
(EE].gya;\han:yluka.yglrw w Lpss F11, F12, F13 0~99999
, [¥: Ayar degeri degistir
. yar degeri degl MP5Y | F3,F4,F5, F6 | 0-zaman
lletisim Hizini ayarla MP5W a);zrga;r: 9
nn = -~
r’gsuu —-4800 — 2400 ] F8, F10 99999
( [«:Ayar haneyi kaydir F1,F2,F7,F8, | 1 _ 99990
(4], [¥]: Ayar degeri degistir) MP5M F9, F10, F11
0 ~zaman
Uzak ve Yerel igin secim yap. F3,F4,F5,F6 ayar araligi
> off = 0n 1 (oFF : Etkin, on: Etkinsiz Kil) 3Ondalik noktanin ayar pozisyonuna
gbre ayar degeri degisir.

( [:Ayar haneyi kaydir @&, [ : Ayar degeri degistir)

Her parametre grup icin tus kilittemeyi segilir kilar

EaFF» Lol 0ol ¢ ofF :Kilit iptal
Lol <——Llol.2 Lel . 0: PO~ 3 Kilit
[&], [ : Ayar degeri degistir Lol. 1:P1~3 Kilit
- ( yar degeri degistir) LoC.2: P2 ~3 Kilit

Lol.3 : P3 Kilit sadece

#Eger YURUT modunda ([ ) tus 5 saniye icin basilirsa, [ PA-A. f]dan sonra [ PA-A.2 | ve [PA-A.3] goriintiilenecektir,
Eger (o)) tus serbest birakilirsa, Parametre grup 3’e ylkselir
% Parametre grup 3’e gecildiginde, parametre ve ayarlama veri degeri 1 saniye déngu olarak yanip sénecektir.

(k1)) Sadece PV aktarma ¢ikis tipi durumunda parametre gériintilenecektir.
¥ (k2)Sadece RS485 iletisim gikis tipi durumunda parametre gériintiilenecektir. Ne zaman Mesafeli [Enot] isecili ise, 6n diigmeleri

metreler

kullaniimasi olanaksizdir.
%% Her parametrenin ayar degerleri her parametrede degistikten sonra, eder () tus 2 saniye igin basilirsa, veriler kaydedilir ve sonra

YURUT’e tekrar déner, Eger her hangi tus 60 saniye icin dokunulmazsa, énceki veriler kaydedilir ve YURUT e tekrar déner.

(w] Fabrika Ayarlari

® Parametre Grup 1 ® Parametre Grup 2 @® Parametre Grup 3

Mod Ayar Degeri Mod Ayar Degeri Mod Ayar Degeri
nodE Fi PbAnt ! F5-h 858999
!n-R nPnhF dot HHHHH FS5-L 00000
out-t StArd PSthh 899399 Rddr [
hY5 000! PSt. A 899539 6Ps L THH
Lufrd FJEFY PSE. L 80000 rEnot oFF
AutoR 89939 PSELL 00000 Lol oFF

nEno off PSCAH 6.000

P5CAY ]

di 5Pt a0

3% Galisma modu’dan veya gikis 6zelliklerinden dolayi ayar 6zellikleri goriintiilenmez
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MP5S/MPS5Y/MP5SW/MPS5M Serisi

mCalisma Modu

@ Parametre grup 1'in Aod€ (mode)’'undan galisma modu’nu seg.
@® MP5S, MP5Y, MP5W’de 13 gesit calisma modu vardir.
MP5M serisinde 11 gesit calisma modu vardir.

® Mod F1(Frekans/Devir/Hiz)
Bu mod, giris A sinyali frekansini dlgerek,
hesaplanmis frekansi, devri veya hizi géruntuler.

@ Ekran degeri ve ekran birimi

Ekran Degeri |Ekran Birimi o(Olgek degeri)
Frek Hz 1
rekans
1)Frekans(Hz) =f xa [a= 1(Saniye) ] kHz 0.001
. RPS 1
Devir
2)Devir(rpm) rpm 60
=f x a[a= 60(Saniye) ] mm / saniye 1,000L
1 cm / saniye 100L
Birkag Hedef o = 60 “N Hiz m / saniye L
_ _ m / dakika 60L Enkoder ﬂ
3)Hiz(m/Dk) = f x o [o.= 60 x L(m) ] k] saat 360 4
ubD . A - MP5 Serisi
Birkag Hedef o=60 x $&Varsayilanin birim géstergesi:rpm
1000N @ Zaman gizelgesi
L = 1 pals igin konveyor hareket mesafesi [m] Girig A 1 v 3 4 i 5 P
N : (Tur basina pals sayisi) Algilanan hedef sayisi :
5 T
a: Olgek degeri degeri e | —
Ekran (1) x o (113) x o (1/t6) x o
® Mod F2(Gegis hiz) @ Ekran degeri ve ekran birimi MP5 Serisi
Girig A'nin ON durumu ile giris B’nin ON durumu Ekran Degeri |Ekran Birimi a(Olgek degeri)
arasindaki gegis hizini gésterir. mm / saniye 1,000L
. cm / saniye 100L
Gegis Hizi(V) = f xo. [ o= L(m) ] Ghe.g:§ m / saniye L
m / dakika 60L
3%f : Girig Anin ON durumu ile girig B’nin ON durumu km / saat 3.6L

arasindaki 1/zaman degeridir.
L : A ve B girisleri arasindaki mesafe[m]
o Olgek degeri

$¢Fabrika ayarin birimini géster: m/saniye:m/saniye

® Zaman gizelgesi

Sensor A

Sensér B

Girig A —. . . . . -—
Giris B .t . . . . .'.—'—
a H H : H
Turma > | [ '
Girisi i 14 t2 t3 t4 51 16 t7
Eki 1 x ! x ! x ! x
ran m o - o w e T xe

ta : Dénis zamani igin en az 20 msaniye gereklidir

® Mod F3(Saykil)

Giris A'nin ON durumundan b,r sonraki ON durumuna

kadar gecen sureyi gosterir.
Saykil(T) =t

% t: Olglim siiresi [saniye]

%[ ]MP5M-4N, MP5M-41,
MP5M-42’de gosterilmez.

@ Ekran degeri

ve ekran birimi

Ekran Degeri Ekran Birimi
SANIYE DAKIKA
999.99sec. 999.99min.
9999.9sec. 9999.9min.
Saykil [99min. 59.9sec. |99hour 59.9min.
22222_59""“' 999hour 59min.
99999sec. 99999min.

OOOOO

Fotosel

3% Ekran birimini Parametre 2’nin £&.wnt(Zaman birimi)'undan ayarla
3% Ekran Birimi fabrika ayar1:999.99sn.
@ Zaman gizelgesi

Girig A H
t1 t2 t3 t4 i 5 t6
Tutma N I
Girigi
Ekran 1 t3 t6

ta : D6nls zamani icin en az 20 msaniye gereklidir

Autonics
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® Mod F4(Gegis suresi)
@ Ekran degeri ve ekran birimi

Giris Anin ON ve bir sonraki ON durumlari arasinda

P . s . Ekran Degeri Ekran Birimi
belirli bir mesafedeki gegis stresini gosterir. J

999.99saniye 999.99dk.
9999.9saniye 9999.9dk.

Gegen Zaman(saniye) =t x o Gegis
slresi 99dk. 59.9saniye | 99saat 59.9dk.
_ L(m) Ssaat 99k | ggosaat 59k
[a - 1 pals iginde hareket mesafesi [m] ] oo
P ¢ 99999saniye 99999dk.
B ) 3¢ Ekran birimini Parametre 2'nin £.uné(Zaman birimi)'undan ayarla
*t : Oleme zamani[saniye] 3% Ekran Birimi fabrika ayar1:999.99sn.
L : Belirli mesafe[m] ® Zaman cizelgesi
o : Olgek degeri
Girig A ! - -
1 t2 t3 t4 i t5 t6
Tutma | I
. girisi
%[ ] MP5M-4N'de gésteriimez,
MP5M-41, MP5M-42. Gosterge t1xa t3xa 6 x a

® Mod F5(Zaman Araligi)

@ Ekran degeri ve ekran birimi

deri P MP5 Serisi
Girig Anin ON siiresini gésterir Ekran Degeri _Ekran Birimi__
SANIYE DAKIKA
g 999.99sani .99dk.
Zaman arahigi(T) =t saniye 999.99dk
9999 9saniye 9999.9dk.
. o o . Zaman 99dk. 59.9saniye | 99saat 59.9dk.
%t : Giris Anin ON suresi 6lgimi [saniye] araligi e
Saal 990K | 9g9saat 59dk.
59saniye
99999saniye 99999dk.

3% Ekran birimini Parametre 2'nin k.unk(Zaman birimi)'undan ayarla
% Ekran Birimi fabrika ayar1:999.99sn.

@ Zaman gizelgesi

Giris ! !
A i t1 tai 2 ta t3
[ ] MP5M-4N’'de gésterilmez, : g o™
MP5M-41, MP5M-42. Tutma - Tako/Hiz/
! s Pals
girigt metreler
Gosterge t1 t3
ta : Dénlis zamani igin en az 20 msaniye gereklidir
¢ Mod F6(Zaman farki) ® Ekran degeri ve ekran birimi MP5 Serisi
L - . Ekran Degeri Ekran Birimi
Girig A'nin ON durumundan girig B'nin ON durumuna ran Jegen _—anBnm
e . SANIYE DAKIKA
kadar gegen sureyi gosterir. -
999.99saniye 999.99dk.
9999.9saniye 9999.9dk.
Zaman farki(T) = {(Ta~Tb) Zaman Araligl ["o9qk 59 9saniye | 99saat 59.9dk.
9saat 59dk.
¥ t(Ta ~ Tb) : Giris Amin ON durumundan giris B'nin 59saniye 999saat 59dk.
ON durumuna kadar gegen 99999saniye 99999dk.
6lgulmis zaman [saniye] 3¢ Ekran birimini Parametre 2'nin t.unk(Zaman birimi)'undan ayarla

3% Ekran Birimi fabrika ayar1:999.99sn.

@ Zaman gizelgesi

Giris A —.—.—. . . . . . -_

Giris B ——. . -—-—. . . -'.
t : P :
<> z N -
Tutma m [
girisi i Poite
% [] MP5M-4N'de gosterilmez, ik 2 B WM L b
MP5M-41, MP5M-42. : .
n t1 t2 t4 t7
Gosterge

ta : D6nus zamani i¢in en az 20 msaniye gereklidir
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® Mod F7(Kesin Oran)
Hiz veya giris miktari olarak Girig B’nin Giris A'ya
gore ne kadar hizli veya ge¢ oldugunu yizdesel
bilgi olarak gosterir.

Kesin oran = (Girig B / Girigs A) x 100%

Giris B Frekansi [Hz] x Ba
Giris A Frekansi [Hz] x Aa

Kesim Oran =

$%Aai:Giris A igin Olcek degeri
Ba: Giris A igin 6lgek degeri

x 100[%]

@ Ekran degeri ve ekran birimi

Ekran Degeri

Ekran Birimi

Kesin oran

%

@ Zaman gizelgesi

sisa — L 1

fA

Giris B _,_\_‘_\_

B

"/\,

/\J“

A akismetresi

B akismetresi

Sivi

MP5 Serisi

(Giris frekansi B[Hz] x Ba)

Ekran =

(Girig frekansi A[HZz] x Aa)

x100[%]

%€ Tutma :Tutma sinyali ON ise sinyal OFF olana kadar ekran degeri
dondurulur.

® Mod F8(Hata Orani)

Girig A'ya kars! giris B’nin ylzdelik (%) olarak ne
kadar hizli veya ge¢ oldugunu gdosterir.

Giris B-Giris A
Hata orani= ——— % 100[%]
Giris A
(Giris frekansi B[Hz] x Bo.)
-(Girig frekansi A[Hz] x Aa)
Hata Orani=

Giris frekansi A[Hz] x Aa.

$¥MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde
hata oran modu mevcut degildir.

x100[%)]

@ Ekran degeri ve ekran birimi

Konveyoér A

Ekran Degeri

Ekran Birimi

Hata orani

%

*Aa: Giris Aigin 6lgek degeri
Ba: Girig A igin 6lgek degeri

@ Zaman gizelgesi

sisa—] L] 1

fA

eis—| L[ L

B

MP5 Serisi

% Tutma :Tutma sinyali ON ise sinyal OFF olana kadar ekran degeri
dondurulur.

® Mod F9(Yogunluk)

Giris A ve Girig B’'nin toplamina kars! giris B’nin
yogunluk oranini gdsterir.

Yogunluk Giris B x 100[%]

Uniuk=

9 Giris A + Giris B °
Giris frekansi B[Hz] x Ba.

Yogunluk=

(Girig frekansi B[Hz] x Ba)
+(Girig frekansi A[Hz] x Aa)

*100[%]

@ Ekran degeri ve ekran birimi

Ekran Degeri

Ekran Birimi

Density

%

Ao :Girig A Olgek degeri
Ba. :Girig B Olgek degeri

@ Zaman gizelgesi

Giris A —
A

-

B

I

A akismetresi

B akismetresi

Sivi

MP5 Serisi

¢ Tutma :Tutma sinyali ON ise sinyal OFF olana kadar ekran degeri

dondurulur.
¥MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde
F8 modu uygulanir
M-21 Avtonics



Pals (Oran) Metre

@ Mod F10(Hata)

Standart giris A ve giris B arasindaki @ Ekran degeri ve ekran birimi Konveysr A
hatay! gésterir. Ekran Degeri Ekran Birimi i Konveydr B
Hata SON Kullanici ayar birimi
Hata = Giris B - Giris A ¥ Aa: Giris A 6lgek degeri
Hata=  (Giris frekansi B[Hz] x Ba) Bou: Giris B Slgek degeri MP5 Serisi
~(Girig frekansi A[Hz] x Aa) @ Zaman cizelgesi ﬂ erisi
wea — LT L gmes—1 LT L
Girig A A Giris B B
¥MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde > ~
hata modu yoktur. *%% Tutma :Tutma sinyali ON ise sinyal OFF olana kadar ekran degeri
dondurulur.

® Mod F11(Uzunluk élgimu)

Giris B ACIK iken giren A pals sayisini gdsterir. ® Ekran degeri ve ekran birimi

Ekran Degeri Ekran Birimi

Adet A ~ p?
mm B 4@'

e Uzunluk >
Uzunluk él¢giimii =P x o Olgtimii cm i ‘_ﬁ Fotosel
%P : Giris A pals sayisi, - - — m M5 Serisi
o Olgek degeri 3% Fabrika ayari(Birim):Adet 5 Serisi
@ Zaman gizelgesi
1 2 3 4 5 6 1 2 1. 2 3 4
Girig A
" . Girig B : —
KMP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde ta i i i it
F9 modu uygulanr. Tutma A
girisi
Gosterge 6xa dxa
*ta, tb : Donls zamani igin en az 20 msaniye gereklidir
® Mod F12(Aralik) @ Ekran degeri ve ekran birimi MP5 Serisi
Girig B ON durumundan bir sonraki ON durumuna Ekran Degeri Ekran Birimi
kadar giren Girig A pals sayisini gésterir. Adet[EA]
Aralik mm M
Arallk =P x ¢ ral cm (Tallo/le/
Pals
m metreler
P "G|r|§ A pals sayisi, *¢ Fabrika ayari(Birim):Adet
a: Olgek degeri . .
@ Zaman gizelgesi
1.2 3 4 1 2 1 2 3
Girig A
Giris B _ | H B =m m |
ta | th
. Tutma _-
¥MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde girisi ;
F10 modu uygulanir. Gosterge 4 xq 3xq

ta : Donus zamani igin en az 20 msaniye gereklidir

~

MP5
Serisi

® Mod F13(Katlama)

Giris A pals sayisi 6lgek degeriyle ¢arpilarak
gosterilir. Ekran Degeri Ekran Birimi
Katlama Adet[EA]

Katlama =P x o @ Calisma ve Zaman gizelgesi

@Giris A pals sayisini sayar.
@Girig B giris sinyali duraklatici vazifesi gérur: Giris B'de sinyal mevcutsa sayim
duraklatilir, sinyal kesildiginde sayim devam eder.

@ Ekran degeri ve ekran birimi

3P : Girig A'nin pals sayisi,

a : Olgek degeri 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4
KA . h 50Kk Giris A
3 Azami sayim hizi : 50kcps
(Azami tepki frekansi ile ayni) Girig B I
Tutma -
¥MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42 modellerinde giris i
F11 modu uygulanir. Gostorge 11213 4 56 0 1 | 2| 3 | 4

s¢a=1 Ekran Degeri

Avutonics M-22



MPSS/MPSY/MP5SW/MPSM Serisi

mCikis Modu

@ Parametre grup 1'in sut - (gikis tirdi)'inden ¢ikis modu’'nu seg.

@ MP5 serisi 6 degisik ¢cikis moduna sahiptir. MP5Y-43/44/45, MP5M-41 modellerde ve gésterge modellerinde ¢ikis modu yoktur.
$¢S(Standart) ¢ikis modu, H(Ylksek) ¢ikis modu, L(Dustik) ¢ikis modu, B(Blok) ¢ikis mod, I(Bir kerelik) ¢ikis modu, F(Sapma) ¢ikis modu.

@ B cikis modunu ayarlamak igin B gikis modu LL<L<H<HH olmalidir, diger S, H, L, | ¢ikis modlari karsilastirmali ayar degerini dikkate

almadan, bagimsiz galigirlar.

(MP5M-42'de GO, HH, LL, cikislari yoktur))

©OS(Standart) ¢ikis modu[ 5£A-d ]

Karsilagtirma
degeri

Cikis

Karsilagtirma
degeri

HH

H

L

LL
HH

H

L
LL

GO S

Ekran Degeri >Karsilastirma degeri HH I=5” HH Cikis ON

Ekran Degeri > Karsilastirma degeri H 5" H Cikis ON
Ekran Degeri > Karsilastirma degeri L I=5° L Gikis ON
Ekran Degeri < Karsilastirma degeri LL B5°LL Gikis ON

GO cikisi : Ne zaman HH, H, L, LL ¢ikisi olmazsa,

ON olur.
OH(Yuksek) ¢ikis modu[ out-h ]
HH
H
L
LL

Cikis

Karsilagtirma
degeri

HH
H

LL
GO

Ekran Degeri > Karsilastirma degeri HH I=5” HH Cikis ON
Ekran Degeri > Karsilastirma degeri H 5" H Cikis ON
Ekran Degeri > Karsilastirma degeri L I=5” L Cikis ON
Ekran Degeri > Karslilastirma degeri LL I=5° LL Cikis ON

GO cikigi : Ne zaman HH, H, L, LL ¢ikisI olmazsa,

ON olur.
OL(Diistik) ¢ikis modu[ out-L ]
HH
H
L
LL

Cikis

ON
OB(Blok) ¢ikis modu[ out-b]

Karsilagtirma
degeri

Cikis

Ekran Degeri >Karsilagtirma degeri HH I=5° HH Cikis ON

HH
H

LL

GO

Ekran Degeri < Karsilastirma degeri HH I=5° HH Cikis ON
Ekran Degeri < Karsilastirma degeri H 5" H Cikis ON
Ekran Degeri < Karsilastirma degeri L I=5” L Cikis ON
Ekran Degeri < Karsilastirma degeri LL I=5” LL Cikis ON

GO cikisi : Ne zaman HH, H, L, LL ¢ikisI olmazsa,

olur..

HH

H

L

LL

HH

H
GO
L

LL

Karsilastirma degeri HH >Ekran Degeri >Karsilastirma degeri H I=5” H Cikis ON
Kargilastirma degeri LL >Ekran Degeri >Karsilastirma degeri L I=5" L Cikis ON

Ekran Degeri < Karsilastirma degeri LLESS” LL Cikis ON
GO ¢ikisi : Ne zaman HH, H, L, LL ¢ikisi olmazsa, ON olur.

OI(Bir kerelik) gikis modu[ out-!]

HH
Karsilagtirma| H

degeri L
LL

HH .
H m
Cikis GO R
.3s
L ~——— [l
LL [l :
Ekran Degeri >Karsilastirma degeri HH I=5° HH Cikis ON
Karsilastirma degeri HH >Ekran Degeri >Karsilastirma degeri H I=5° H Gikis ON

Karsilastirma degeri H >Ekran Degeri >Karsilastirma degeri L I=5° L Gikis ON
Karsilastirma degeri L >Ekran Degeri >Karsilastirma degeri LL I=5°LL Cikis ON

#%Cikis | Modunda GO ¢ikisi yoktur .
*¢Bir atis ¢ikis zamaninda ayarlanir 0.3sec.
3% I(Bir kerelik) [ Kargilastirma gikis modunda gecikme yoktur.
OF(Sapma) ¢ikis modu[out-F]
Bu fonksiyon ayar degerini hafizaya almak icindir ve H,L sapmasi
asildiginda ¢ikis verir.
@Ayar degerini hafizaya alma: Ondeki ([M] +[A]) tusuna basarak
gecerli ekran degerini ayar deg@eri olarak hafizaya alin.
@Ayar degerini gérintileme : Hafizaya alinan ayar degerini ( [A])
tusu ile gorintuleyin. (XXX icin hafizaya alinan ayar degerini
[A] tusuna sirekli basarak gérunttleyin.)
@Sapma ayari : Degeri ayarlayarak H[PSE. k], L[PS¢E. L] sapmasini
ayarlayin. (Ayarlanan sapma, gi¢ kapatildiginda sonraki sapma
tekrar ayarlanana kadar hafizada kalacaktir.)
@Sapma ayari araligi : 0.0001 - 99999(Ayar araliyi ondalik nokta
ayar parametresi ile degisir)
Ondalik nokta 0000.0 olarak ayarlaniyorsa, ayar araligi 0.1 ile
9999.9 arasinda olur.)
@Calisma : Ekran Degeri > L Kargilagtirma degeri 15
L Karsilastirma Cikisi ON,
Ekran Degeri > H Karsilagtirma degeri 1=
H Karsilastirma Cikisi ON
Ayar degerini kaydetmek

icin ((M]+[A]) Tusuna ayni
anda basin
(Ust-sinir)H sapmasi /
Ayar degeri /
(Alt-sinir)L sapmasi /
OFF :
Ayar degeri  ON i
hafizasi OFF | .
L sapmasi ON E
cikisi OFF J -
(k1)
Hsapmasi  ON - -
cikisi OFF

(*2)

(k1) Kargilastirmali gikis sinir islevi devreye alindiginda, ilk
cikis calistirimaz.

¥ (k2) Yukaridaki grafikte gésterilen aktif cikis, ayar degeri hafizaya
alinmis kosuldaki durumu géstermektedir.

%% F ¢ikis modunda HH, GO, LL c¢ikislari yoktur.

%% Sapma “0” olarak ayarlansa bile “1”mis gibi islem gorr.
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[ islevier
OGosterim araligi segimi ®Baslama diizeltme zamanlayicisi

Hedefi algilamasi igin 6lgme zamaninin karsilikli sayilarini(1/x) (Parametre grup 1'in 5tAr.t modu)
dlcer ve gosterir. Olgme zamani gok kisa ve nesne hizla hareket Bu islev ayarlandigi siire boyunca ¢ikis yapilmasini engeller.
ediyorsa 8lgim hassasiyeti dusebilir. (Zaman ayarlama arahgi 0.0 dan 99.9 saniye.)

Ekran dénguistinti 0.05/0.5/1/2/4/8saniyeler araliginda degistirilebilir Uygulanabilir ¢ikis modlari : S, H, L, B, I, F modu
ve 6lgim degerinin ortalama degeri gosterilir, sonra yliksek hizla b i o
doénse bile 6lgme hassasiyeti saglanabilir. Ayarli ¢ikis durumunda, Karsilastirma Zleme geciktirme sdres

6lgme zamani uzunsa tepki geciktirilebilir. Bu ytizden, litfen 6lgtim Ayar Degeri = /
suresini dogru ayarlayin. L LL ’

Cikis | Gikis Yok [

. Girig @Karsilastirmali ¢ikis sinirlama islevi
Ornekleme (Parametre grup 1'in FdEFY modu)
. Bu islev H veya HH ¢ikisindan 6nce LL, L ¢ikisi yapilmasini
Icteki sayim
engeller.
s¢Parametre 2’den 6rnekleme siresini segin. Uygulanabilir ¢ikis modlari : S, B, F mod
@ Cikis modu S ¢ikis modudur
(Gug verildikten sonra ilk islem)
oOlgekleme iglevi HH
Bu 6lgek degeri iglevi pals sayisini veya pals uzunlugunu bir Kargilagtirmali H
degisken ile (X x 10Y) carpma imkani tanir ve sonra 6lgim Deger L
ozelliklerini gosterir. LL
Giris frekansini 6lgerek 6lgek degerine gore frekans veya RPM'yi HH -
gosterir, Mesela, asagidaki gibi RPM goésterilmek isteniyorsa. Rpm H _
gosterimi igin 6lgek degeri o ne olmalidir? i
RPM = fxo L : .
5 = fx60x(1/ N) i i
Serisi =fx60x%(1/4) Kargilagtirmali ¢ikig smlrlamaan
=fx60%0.25 devredigi kaldigi nokta
=fx15 #Gug verildikten sonra L, LL karsilastirma gikisi islem gérmez. (T'\zfio/mz/
£ : Giris Pals(frekans1) saniyelik. %Ne zaman ¢ikis mod S ¢ikis modu ise, HH, H, L, LL'nin ayar 2239Ier

degerleri birbirleri tarafindan etkilemez. Bu ylzden, HH

#a: Olgek degeri - o ) L S
degeri LL degerine esit veya daha dusik olabilir.

%N : Tur basina pals sayisi

o Olgek degeri(a=15) setting
Olgek degerini (o) (X) ve (y) Parametre grup 2’de  PSCAH,
PSLRY(PSLLH, PSLLY) ayr ayri olarak ayarla

® Cikis modu B ¢ikis modudur
(Gug verildikten sonra ilk islem)

Zaman bdlmeyi(a=15) (X):1,5000, y:10 'olarak ayarla HH
X=0.1500, y=1020Iarak ayarlanmig olsa bile, ayni ekran degerini Karsilagtirmali H
alabilirsiniz Deger L
X Ayar Araligi : 0.0001~9.9999 LL
Y Ayar Araligi : 10° ~10° HH -
| .
OUg deger izleme H H

Ekran degerine gore Tepe degerini h.PEE veya Taban degderini L.PEY Cikis GO
kaydeder. L -
@Degerler Parametre grup 0'dan kontrol edilebilir. Kontrol esnasinda LL - :
bile degerler gtincellenecektir. Karsilagtirmali ¢ikis Slnlrlamaan

@ Sifirlamak igin Parametre grup 0’a bakiniz devredisi kaldigi nokta
#Gug verildikten sonra L, LL kargilastirma gikigi islem gérmez.

Oizleme geciktirme %Tum HH, H, LL, L ayar degerleri birbirlerini etkiler.
Mesela bir motorun enerji verildikten ¢ektigi akim gibi sonradan Ayar degeri LL<L<H<HH siraslyla olmas! gerekir.
stabil hale gelecek degerlerin L, LL ¢ikislarini engelleyerek sirekli
degisen kararsiz degerler karsisinda hatali/gereksiz ¢ikis
yapilmasini engeller.
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MPSS/MPSY/MPSW/MPSM Serisi

@ Cikis modu F ¢ikis modudur
(Gug verildikten sonra ilk islem)

H sapmasi
Karsilastirmali
§de§er |: Ayar degeri

L sapmasi

Karsilastirmali ¢ikis sinirlamanin
devredisi kaldigi nokta

#Gug verildikten sonra ilk L kargilagtirma ¢ikigi islem gérmez.
3#Cikis modu F ¢ikis modudur, ayar degerinde karsilastirma ¢ikis
sinirlama devredisi kalir(Standart ayar).

OGecikme Fonskiyonu
Cikisin devamli AG/KAPAT olmasindan kaynaklanan dengesiz
islemini engellemek icin karsilastirmali ayar degeri igin gecikme
degeri (A) ayarlama.

Gecikme degeri yoksa

Karsilastirmali Ayar ikigin geri dénis noktasi
Degeri I/(} $n9 \ s
H, HH
Karsilastirmali Ayar \
Degeri A A
L, LL
sty —
kisL, LL
Gikig A:Gecikme Degeri
NOKTA pozisyon Ayar aralig
00000 0000 ~ 9999
0000.0 000.0 ~999.9
000.00 00.00 ~ 99.99
00.000 0.000 ~ 9.999
0.0000 0.000 ~ 0.999

3"0" olarak ayarlanabilir fakat eger "0" olarak ayarlansa bile, glincel
islem "1" olacaktir.
xllk ayar degeri 0001°dir.
s%Parametre grup 1 "h 45" modunda ayarlanabilir

©0tomatik Sifir zamani ayari
Eger ayar zamani iginde(Otomatik sifir zamani) pals girisi
yok ise, giris sinyali kesilmis olarak algilanir ve degeri zorla

OTus kilidi

Parametre erisimini engellemek icin kullanilir.
@ oFF :Tuslar kilidi devredis!

@ Lol [ :Kilit PO~ P3(Kilit Parametre 0 ~ 3)
@ .l ! :Kilit P1~P3(Kilit Parametre 1 ~ 3)
@ .l 2 :Kilit P2 ~P3(Kilit Parametre 2 ~ 3)
@ Lol 3 :Kilit P3(Kilit Parametre yalniz 3)
*¢ Parametre grup 3’ten kilit fonksiyonu ayarla

ODonanim Kkilidi

Yanlis ayarlamalara mani olmak igin Parametre grup
3'teki Lol menusunu kilitler.
@ h0(Donanim Kilidi0)
Parametre grup 3'teki Lol modu kontrol ve degistirebilir
@ H1(Donanim Kilidi1)
Parametre grup 3’teki Lol modu kontrol edilebilir fakat
degistirilemez.
@ H2(Donanim Kilidi2)
Parametre grup 3’teki Lel modu kontrol edilemez ve

degistirilemez.

@® MP5S, MP5Y, MP5W Serisi

hO modu h1 modu h2 modu
(Fabrika ayarlarr)

*¢ Dahili donanim Kilit ayar pimi dahili PCB’nin stiinde.

® MP5M Serisi
ON 1 2 12 ON 12 ON 12
ON
OFFEIEI OFFEIEI OFFEIEI OFFEIEI
h0 modu h1 modu N Ser—
. h2 modu
(Fabrika Ayarlarr)

*¢Dahili donanim Kilit ayar anahtarin pozisyonu.

2 5

"00000" yapar. Dikkat edin, Otomatik sifir zaman ayari giris  ©Veri bankasi degistirme

pals'inini en genis araliindan daha buyuk olmasi lazim.
Aksi takdirde “00000” degeri géstermek zorlasir.

@ Otomatik sifir zaman ayar arah@i :0.1 ~ 9999.9 saniye
(Fabrika ayar diizeni : 9999.9saniye)

@ Eger ekran degeri "00000" ise, her ¢ikis "0" igin nasil
programlandiysa dyle tepki verir.

@Parametre grup 1’'in modunda "Auta.R" ve "Auto.b"dan
zamani ayarla

Bu fonksiyon her veri bankasina, verileri kolay kullanim igin,
gerekli verileri kaydetmek igin her veri bankasindaki (Veri
Bankasi 1, Veri Bankasi 2) karsilastirma ayar degeri ve Olgek
degerini korumasi icindir.

@ Eger ug No. 3 ve 5 agik ise, Veri Bankasi 1’deki karsilastirma
degeri ve Olgek degeri aktif hale gelir.

@ Eger uc No. 3 ve 5 kisadevre ise, Veri Bankasi 2'deki
karsilastirma degeri ve 6lgek degeri aktif hale gelir.

@ Karsilastirma degeri ve 6lgek degeri her Veri Bankasina
nasil kaydedilir: Parametre 2 gruba giris yap P.bRn¥ ve verileri
kaydettigin Veri Bankasini se¢. Sonra, her karsilastirma ayar
degeri ve dlgek degerini kaydet.

*Bu islev sadece MP5W serisinde mevcuttur.
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©Zaman birimi segimi
PV degerini gesitli zaman araliklarinda géstermek igindir.
@ Parametre 2 grup’un zaman birim segim mentstnden
ayarlanabilir.
@ Uygulanabilir modlar: Mod F3'ten F6'ya

SANIYE DAKIKA
999.99saniye 999.99dk.
9999.9saniye 9999.9dk..

99dk.59.9saniye saat59.9dk.
9saat59dk.59saniye 999saat59dk.
99999saniye 99999dk.

$¢Eger zaman birim ekran islevi kullaniliyorsa "dot" ayari
yapilamaz."
$¥MP5M serisinde () parganin zaman araligi gosterilmez..

OKasayi agma (se¢im anahtari)
Kasay! gu¢ kapatildiktan sonra agin.
® MP5W Serisi/MP5Y Serisi/MP5S-4N

X Litfen uglardan® basarak
® yéniine dogru gekiniz.

Tornavida ile segim anahtarinin kilidini iteleyin, sikin ve disa
dogru c¢ekerek agin.
s¢Aletlerden dolayi olabilecek yaralanmalara dikkat edin.

(m] iletisim Gikisi
OSistem kurulumu
Sonlandirma direnci(100~120Q)

ST
A(+) )f A(+) Serisi
Ana \/
kontrol
cihazr  |A(*) BC) A(+) B(-) A(+) B()

MP5 MP5 MP5

Serisi Serisi Serisi

01 02 30

Olletisim kontrol diizenleme
1. MP5 serilerinin iletisim kontrol diizenlemesi 6zel bir
protokoldir (diger tesisatlar ile uyumsuzdur).
2. Ana kontrol cihazina gug¢ verildikten 4 saniye sonra,
iletisime baslar.
3. lIk iletisim ana cihaz tarafindan baslatilacaktir. Ana
cihazdan komut sinyali geldigi zaman, MP5 serisi tepki
verir.

Eger ana cihazdan 3 kez komut sinyalinden sonra tepki

gelmezse, hata meydana gelir.

Pals (Oran) Metre

. S|A|C|T|E|C S|A|C|T|E|C
Yiksek | TIp|M|X|T|R T|D|M|X|T|R
diizen X|R|D|T|X|C X|R|D| T|X|C
MPSW . [a[s[A[c[T[E[c]
Lo : C|T|D|M|X|TIR :
Lo ! K|X|R|D|T|X|C ;
AL ' B 1 C
<> > >
A — en az 4saniye, B — Maks. 300msaniye,
C — en az20msaniye
Olletisim Komut ve Blogu
Komut ve Yanit bigimi
[ sTx | 10" [ 10° [Rw [ xiD | | ETX | cre]
N/
Baslangi¢ Adres Baslik Metin Bitirme| CRC
Kodu Kodu Kodu Kodu | Kod
| >

CRC sinama toplaminin hesap kismi

1 Baslangi¢ Kodu

ilk BLOK'u gésterir

STX — [02H], Tepki durumunda, ACK/NAK

eklenecektir.
2 Adres Kodu

Bu kod ana kontrol cihazinin MP5 Griinini segmesini
saglar ve 00’dan 99 arasinda ayarlanabilir.

(BCD ASCII)
3 Baslik Kod
Asagidaki gibi komutlari 2 alfabe olarak gdsterir

RX(Okuma istegi) — R[52H], X[58H]

RD(Okuma istegi) — R[52H], D[44H]

WX(Yazma istegi) — W[57H], X[58H]

WD(Yazma istegi) — W[57H], D[44H]
4 Metin

Komut/Yanit ayrinti iceriklerini belirtiler. (komut
maddesine bakiniz)
5 Bitis Kodu

BLOK’un sonunu belirtiler. ETX « [03H]
6 CRC

CRC Dairesel Fazlalik Kontrol’dur. Verici ve alici
arasindaki hatalarin denetlenmesini saglar ve CRC
verici/alici i¢in daha guvenirli bir haberlesme sunar.

CRC-8, CRC-16 ve CRC-32 vardir, CCITT-8 ¢ok terimli
dizenlemesine goére MP5 serisinde CRC- 8 kabul
edilmistir.

(CRCS8 tabloya bakiniz) Sonug degeri HEX 1 Byte olur.

< CRCS8 Tablo >

of(1|(2|(3|4|5|6|7|8|9|A|B|C|D|E|F
0x00 [0x5E|0xBC|0xE2|0x61 |0x3F|0xDD 0%830xC2(0x9C|0x7E|0%20|0xA3(0xFD| 0x1F | 0x41
0x9D|0xC3|0x21|0x7F 0xFC|0xA2) 0x40{0x1E (0x5F |0x01]|0xE3[0xBD|0x3E|0x60|0x82 (0xDJ
0x23(0x7D|0x9F |0xC1|0x42(0x1Ci 0xFE0xAQ| 0xE1|0xBF|0x5D| 0x03| 0x80 (0xDE 0x3C| 0x62
0xBE|0xE0| 0x02|0x5C|0xDF| 0x81| 0x63/0x3D|0x7C|0x22|0%C0| 0x9E|0x1D| 0x43| 0xA1| 0xFF|
0x46|0x18|0xFA| 0xA4|0x27 |0x79| 0x9B|0xC5|0x84 (0xDA| 0x38 | 0x66 |0xE5(0xBB| 0x59| 0x07
(0xDB| 0x85| 0x67| 0x39 0xBA| 0xE4| 0x06|0x58 |0x19|0x47 |0xA5(0xFB|0x78|0x26 |0xCA4{0x9A]
0x65|0x3B|0xD9| 0x87 |0x04 |0x5A| 0xBB|0XEB|0xA7|0xF9[0x1B|0x45(0xC6|0x98|0x7A| 0%24
0xF8|0xAB|0x44|0x1A|0x99|0xC7| 0x25(0x7B [0x3A|0x64 | 0x86 0xD8|0x5B|0x05|0E7|0xBY)
0x8C|0xD2|0x30|0x6E [0xED|0xB3| 0x51|0x0F |0x4E| 0x100xF2|0xAC|0x2F | 0x71|0x93|0xCO)
0x11 | 0x4F|0xAD|0xF3|0x70 |0x2E|0xC(J 0x92|0xD3(0x8D| 0x6F | 0x31|0xB20xEC|0x0E| 0x50
0xAF|0xF1]0x13|0x4D0xCE| 0x90] 0x72|0x2C|0x6D|0x33 |0xD1|0x8F [0x0C|0x52]|0xB0|0XEH]
0x32(0x6C|0x8E|0xD0|0x53 [0x0D| 0xEF0xB1|0xF0 (0AE|0x4C|0x12|0x91 [0xCF|0x2D|0x73
0xCA|0x94|0x76|0x28 [0xAB|0xF5( 0x17|0x49|0x08| 0x56|0xB4|0xEA|0%69 | 0x37 (0xD5|0x8B|
0x57 |0x09|0xEB|0xB5|0x36 |0x68| 0x8A0xD4|0x95 (0xCB| 029|077 |0xF4 (0xAA|0x48|0x 16
0xE9|0xB7|0x55(0x0B|0x88|0xD6 0x34/0x6A (0x2B|0x75|0%97 [0xC9|0x4A| 0x 14| 0xF6|0xAS|
0x74|0x2A|0xC8 0x96 |0x 15| 0x4B| 0xA9 0xF7 |0xB6|0xE8|0x0A| 0x54 [0xD7| 0x89|0x6B| 0x35|

MMOO|W|([>|o|o|N|[o|o|~|w N[~
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MPSS/MPSY/MPSW/MPSM Serisi

Oiletisim komutu
@ ASCII'da karakteristik (No)

2. Yanit (MP5 Serisi)
Normal alistan sonra islem tamamlanirken

@ Olglim okumasi [RX]
Adres 01, Komut RX
1. Komut(Ust)
1 Komut
2 Uygulama : Adres(01), Baslik kodu(RX),
Gegerli Kime (0) degeri (PO)
CRC Sinama toplamasi (B5H)
1R‘X 0 P‘0+ ojo|o0|O0O|0]|O 0 |ETX| CRC

Ondalik Sinama
nokta toplami

STX| 0

Bagl.| Adres Komut Kuime [Komut Sembal 10° 10*110°%[10? 10']10°

02H [30H

31H 52H‘58H 30H SOH‘BOH 2BH [30H [30H [30H|30H [30H|30H | 30H |03H| B5H

2. Yanit
1 Normal alis : Veri iletim Kimesinin (0) akim degerine
ek ACK[06H] +1.234'tlr.

ACKSTXO‘1 R‘DO P‘O+0012343EI’XCRC

[Onda

Adres  |Komut Kime [Komut — (Sema[10°(104/10°[10%|10'[10°| 1k |Son '"f""a
okta pplam

ACK| Basl

06H | 02H 30H‘31H 52H‘44H 30H wH‘ZiOH 2BH |30H|30H |31H|32H|33H[34H|33H (03H| 23H

2 Normal alis : Veri iletim Kimesinin (0) akim
degerine ek ACK[06H] -156.7"dir.
ACKSTXO"I R‘DOP‘O- 0|0|1|5|6]|7]|1 [ETXICRC

[Onda
ACK|Basl. | Adres  |Komut Kime|Komut  [Sembal[10°|104[10°[10%[10"{10°| Ik [Son
pokta

inama
pplamf

06H|02H |30H ‘31H 52H ‘44H 30H [50H ‘SOH 2DH|30H|30H 31H[35H |36H[37H|31H (03H | 42H

o Olgiimii / ayar degerini yazma [WX]:
Adres 01, Komut WX
1. Komut(Ust)
1 Komut
2 Uygulama : Adres(01), Baslik Kodu(WX),
BANK(0) SV-HHZz'ye (C0) giren ayar
degeri +1.234°tlr.
STXO‘1W‘XOC‘O+OO12345EI'XCRC

(Onda Isnama|
Basl.| Adres  [Komut Kiime [Komut Sembol | 10°[10*{10°|10%(10"{10°| Ik |son hoplami
nokta

02H 30H‘31H 57H‘58H 30H 43H‘30H 2BH |30H|30H |31H|32H |33H |34H |33H | 03H | 5DH

Sira|ACK |STX|Adr [Komut  |KimelKod [+~ [10°10‘[10°10?10"|10°|DP|ETX|CRC ncklstx| o ‘ 1 W‘ ol o c‘ ol+]olol1]l2]3lals [Excre
€3 won | o wa | e | m [y | ey | mye [ Pnd
gs 02H R | X 0" |"07|"0" "0 |"0"| "0"|"0"|03H |CRC [ACK|Basl| Adres  [Komut | Kume|Komut  [Sembdl|10°[104|10°[102[10[10° E son z&fm
inok
Es 2H "R | pr
5% 06H|0 D 03H|CRC 06H |02H 30H‘31H WH‘MH 30H 43H‘30H 2BH|30H| 30H |31H|32H | 33H|34H|35H [03H | 3CH!
Eg 02H W[ e 03H|CRC 3. CRC hatasi : Yalnizca NAK[15H] gonderin.
3
- (Tekrar génderilmesi gerekir)
£E 02H "W | "D" 03H|CRC ™
g5 |o6H D 4. Diger : ACK/NAK yaniti yok
Pl o[ Islem Deger 1 STX'i aldiktan sonraki adres o cihaza ait degildir.
C |0 | Karsilagtirma degeri HH 2 A“§ tamponu ta§t|gmda-
|1 Karsilastirma degeri H 3 Baud hizi ya da diger iletisim ayar de@eri ayni
C |2 | Karsllagtirma degeri L olmadlglnda
C|3 | Karsilastirma degeri LL 5. ACK/NAK yaniti yoksa
K| 0| Tepe degeri 1 Hatlarin durumunu kontrol edin
K| 1| Taban degeri 2 iletigim kosulunu kontrol edin
X |0 | Ayar degeri X.Ain (Ayar degeri)
X |1 | Ayar degeri X.Bi o an e . . o
yar degen 2.=5n 3 Guriltiiye bagh bir sorun olustugunda, kurtariima
Y | 0 | Ayar degeri Y.Ain . P
yarces gerceklesene kadar iletisimi 3 kez daha calistirmayi
Y [ 1| Ayar degeri Y.Bin .
deneyin
Maksi /Mini Sifirl. Kontroli TP - o
R| 0| Maxsimumivinimum Siirama Bontreld 4 iletisim sik sik basarisiz oluyorsa, liitfen iletisim hizini

ayarlayin.

(m] MP5 Serisi ile iletisim igin 6nlemler

1. MP5 Serisinin PC, PLC vb. ana kontrol cihazlar
cevrimigi iletisimi ile ilgili Parametreyi (Baud hizi, Adres
vb.) degistirmek mimkun degildir. (Hata olusacaktir)
2. Oncelikle MP5 Serisi ile ana kontrol sistemi iletisim
parametresini ayni yapin.
3. Ayni iletisim hatti Gzerinde adres numarasinin
¢akismasina izin verilmez.

(Hata olusacaktir)
4. Lutfen RS48 5 iletisimi icin bukdll ¢ift kablo kullanin.
5. lletisim kablosu 800m’ye kadar uzatilabilir ve
maksimum 31 ekipman baglanabilir.
6. MP5 Serisi ile ana kontrol sistemi arasinda iletisim
kablosu baglanirken, her iki iletisim hattinin arasina
sonlandirma direnci (100~200Q2) baglanmalidir.
7. Lutfen iletisimler ilgili Parametreyi kontrol edin

1 Baslatma biti  : 1bit(sabit)

2 Durdurma biti  : 1bit(sabit)

3 Eslik biti : Yok (sabit)

4 Veri biti  : 8bit(sabit)

5 Baud hizi : 2400, 4800, 9600(ayarlanabilir)

6 Adres : 00 ~ 99(ayarlanabilir)
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m/Genel bakis ve Prensipler

OGenel bakig

insan glictinii azaltarak verimliligi artirmak, tretim makinesi
ekipmanlarinin ana konusu olmustur. Ve her bir makinenin
azami verimlilik hizi sabittir.

Bu yuzden makinanin su anda hangi kosullar altindan
calistigini bilmemiz gerekir.

Makinenin devrini ve hareket mesafesini 6lgen cihazlar
devir géstergeleri ve hiz 6lger olarak adlandirilir.

©Sire 6lgim yéntemi

«Sire 6lgim yéntemi

Olgiilen nesne belirli bir siire iginde déndiginde, sinyal
sensor tarafindan algilanir. Bu yéntem sinyal sirelerini
6lclp ardindan hesaplama yapmaya dayanir.

YUKSEK
o I R e R
T T: Sure
_ 1 _
rps = Tisn) f (Hz)
= x  60(sn.)=f (Hz)x60(sn.
rpm T (sn.)=f (Hz) (sn‘)I
xf = ?(Hz)
Orps / rpm

rps : Saniyedeki devir sayisidir.
Uygulama)1rps=1 saniyede 1 tur
-rpm: Dakikadaki devir sayisidir.
Uygulama)1rpm= 1 dakikada 1 tur
orpm ve rps arasindaki iligki
rpm = rpsx60(sn.)
OOlIgum girig 6zelligi
Solid state girisi azami 50kHz olup, réle kontak girisi
azami 45Hz’dir.
Eger solid state ON/OFF giris sinyal araligi 10us ve réle

kontagi ON/OFF giris sinyal araligi 11ms’den fazla ise
6lgiim gerceklestirilebilir.

©OIgiim hassasiyeti

Olclim hassasiyeti yiiksektir ve mikro islemcide kullanilan
sUresel 6lcim ydntemi sebebiyle yuksek hizdaki
devirlerde dugmez.

OOlgiimiin déniige etkisi
Yakinlik senséri, disli senséri, fotosel veya enkoer gibi
temassiz élgum ydntemleriyle ¢alisildigi icin dénise bir
etki vermez.

OSegim
Degisik ebat, calisma ve ¢ikis modlari sunan genis bir
secim araligi vardir.

Teknik tanimlar

mDogru kullanim

1. Urlin agagida belirtilen ortamsal kosullarda
kullanilabilir.

1 Kapali mekanlarda

2 Azami rakim 2,000m

3 Kirlilik derecesi 2

4 Kurulum kategorisi II
2. Enduktif parazitlerden korunmak igin besleme hatttini
ylksek gerilim hatlarindan ayri tutunuz.
3. Bu Urlintin enerijisinin kesilip verilebilmesi igin ayri bir
glc anahtarina veya devre kesiciye ihtiyac vardir.
4. Anahtar veya devre kesici kullanicilarin kolayca
erigebilecedi yerlerde olmahdir.
5. Urline zarar gelmesini engellemek icin asagidaki
ortamlarda kullanmayiniz.

1 Siddetli titresim ve darbe gelme ihtimali olan yerler

2 Gunes isinlarinin direk geldigi yerler

3 Kuvvetli manyetik alanlar veya elektriksel parazitlerin
oldugu yerler.
6. Depolama

Uzun sure depolanmasi gerekiyorsa, glines i1s1ginin
direk gelmedigi, sicakligin -20 ~ 60°C arasinda bulundugu
ve bagil nem oraninin %35 ~ 85 arasinda seyrettigi yerleri
tercih ediniz. Paketli Grtinleri paketinden ¢ikarmadan
saklayiniz.
7. Eger giris hatlari uzunsa veya parazitli bir ortamsa lutfen
korumali kablo kullaniniz.

«Cift telli korumali kablo
SIN
YAL

8. Olguim giris kablolar! ile gii¢ kablolari arasinda mesafe
birakiniz.

MP5

\ \— Giris A(B)
7 oV Serisi

mm

Avutonics

M-28

M)
Tako/Hiz/
Pals
metreler




